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数字热释电传感器

数字热释电传感器-I313S
产品描述：

PIR - I313S数字热释电传感器是将传统热释电传感器的敏感元与信号处理芯片集成化设计，

将敏感元与 IC芯片集成封装到传感器屏蔽罩内部，敏感元通过感应外界人体移动产生的红外信号，

以差分输入的方式传送到高精度的数字智能处理芯片进行处理，信号处理完成，传感器直接输出数

字信号，方便使用。

产品特点：

1.高精度 AD信号处理；

2.差分信号输入方式，抗干扰能力强；

3.宽电压供电 2.2V-5V、低功耗；

4.数字 TTL信号输出。

主要应用：

➢安防产品

➢人体感应玩具

➢人体感应灯具、开关、家电

➢工业自动化控制

➢智能家居

➢物联网终端

➢智能家电等

技术参数：

1.极限参数

参数 符号 最小值 最大值 单位 备注

供电电压 VDD 0.3 5.5 V 25℃
输出电压 VOUT VSS-0.3 VDD+0.3 V 25℃
储存温度 TST -40 +125 ℃

2.电气参数（除特殊说明：T=25℃，VDD=3.0V）
参数 符号 最小值 典型值 最大值 单位 备注

工作条件

工作电压 VDD 2.2 3.0 5.0 V 供电模式

工作电流 IDD 8.0 10 15 uA VDD=3V，无负载

工作温度 TOPR -20 +70 ℃

输出引脚（REL）
最大输出驱动电流 IREL 10 mA VDD=5V
REL 端输出高电平 VOH 2.7 V

VDD=3V,IOH=10mA
REL 端输出低电平 VOL 0.3 V

封锁时间 2.0 S
延迟时间 ONTIME 2 3600 S 16档调节（非线性）

振荡器和滤波器
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低通滤波器截止频率 FIPF 7 Hz
高通滤波器截止频率 FHPF 0.4 Hz

3.内部框图

4.触发模式

正常检测状态下，以下两种情况为有效触发：

(1) 当 4S 内信号幅度相继超过正反阀值；

(2) 信号幅度超出 5 位阀值；

传感器有效触发后，REL 引脚输出 2 秒高电平，在输出高电平期间，如果再次检测到有效触发

信号，则重新计算输出高电平时间。

备注：传感器具有热机功能，上电后，REL 脚输出高电平 2 秒，低电平 2 秒，之后正常检测，

热机时间与 ONTIME 时长无关。
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传感器感应角度：

外观尺寸：单位 mm

俯视图 侧视图 底视图

实物图片：

管脚定义：

1 VDD 传感器工作电源正极

2 REL 传感器输出脚，输出 TTL 高低电平，高电平有效

3 VSS 电源地
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频率特性：

菲涅尔透镜：

使用菲涅尔透镜可决定传感器的检测范围和检测距离。根据客户的要求，可以对应各种检测

范围和检测距离。
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窗口材料的可接收通过波长：

滤光片光谱图

注意：图表所示为典型的 5~14um 红外滤光片参考图，曲线是红外线通过率的平均值。 该窗口材料

是经过特殊真空镀膜处理过的半导体硅片。

产品典型应用：

参考电路 1：

PIR - I313S 数字热释电传感器典型参考电路
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注意事项：

1、传感器的出厂参数，是在标准黑体和相关测试条件下经过一分钟的稳定时间后测试所得。

2、设计产品时请注意传感器的窗口方向，结合菲涅尔透镜能达到较理想的探测角度。

3、传感器的距离和背景温度、移动中的目标温度、菲涅尔透镜、环境温度、放大倍数设置均有直

接关系，使用时需综合考虑各参数。

4、传感器窗口镜片为半导体硅片经特殊材料真空镀膜的滤光片，使用时不能用手或硬物直接接触

窗口。

5、频繁、过度振动会导致传感器内部敏感体断裂，使用时需轻拿轻放。

6、焊接传感器时使用手工焊接，焊接温度为 300℃以下，施焊时间小于 3秒钟。

7、施加±800V 以上的静电有可能造成传感器损坏，使用本产品时请做好静电防护措施。
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